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UWAGA!
Wazne wskazowki dotyczgce bezpieczenstwa osob:
PROSIMY O UWAZNE PRZECZYTANIE!

Wsrep

® PRODUKT JEST PRZEZNACZONY WYEACZNIE DO UZYTKOWANIA DO CELOW, DLA
JAKICH ZOSTAL ZAPROJEKTOWANY, KAZDE INNE UZYTKOWANIE JEST NIEBEZPIECZNE.
Came S.p.A. NIE PONOSI ODPOWIEDZIALNOSCI ZA EWENTUALNE SZKODY WYNIKAJACE
Z BLEDNEGO, NIEWLASCIWEGO LUB NIEROZSADNEGO UZYTKOWANIA, @ BEZPIECZEN-
STWO PRODUKTU, A WIEC JEGO PRAWIDEOWA INSTALACJA, JEST UZALEZNIONE OD
PRZESTRZEGANIA CHARAKTERYSTYKI TECHNICZNEJ | POPRAWNEGO SPOSOBU INSTALACUI
URZADZENIA, INSTALACJA MUSI BYC WYKONANA ZGODNIE Z OBOWIAZUJACYMI' ZASA-
DAMI, W BEZPIECZNYCH WARUNKACH | ZGODNIE Z PRZEZNACZENIEM, KTORE ZOSTAtY
JASNO WSKAZANE W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ DOTYCZACEJ PRODUKTOW. @ NI-
NIEJSZE WSKAZOWKI MUSZA BYC PRZECHOWYWANE RAZEM Z INSTRUKCJAMI OBSEUGI
ELEMENTOW NAPEDU.

CzYNNOSCI PRZED INSTALACJA
(KONTROLA ISTNIEJACYCH WARUNKOW., W PRZYPADKU MIEKORZYSTNES OCENY
AKTUALNYCH WARUNKOW DLA INSTALACI NIE NALEZY PRZYSTEPOWAC DO MONTAZY
PRZED WYKONANIEM CZYNNOSC!
MAJACYCH NA CELU ZAPEWNIENIE PEENEGO BEZPIECZENSTWWA)

® [NSTALACJA | ODBIGR TECHNICZNY MUSZA BYG WYKONYWANE WYLACZNE PRZEZ
WYSPECJALIZOWANY PERSONEL ® PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW, MONTAZ, PODLA-
CZENIA ELEKTRYCZNE | ODBIOR TECHNICZNY MUSZA BYC PRZEPROWADZONE ZGODNIE
7 ZASADAMI POPRAWNEGO | BEZPIECZNEGO WYKONYWANIA PRAC TECHNICZNYCH ORAZ
PRZESTRZEGAJAC OBOWIAZUJACYCH PRZEPISOW ® PRZED ROZPOCZECIEM JAKIEJKOL -
WIEK CZYNNOSCI NALEZY OBOWIAZKOWO UWAZNIE PRZECZYTAC CALE INSTRUKCJE,
NIEPRAWIDEOWO PRZEPROWADZONA INSTALACJA MOZE BYC ZRODEEM ZAGROZENIA |
SPOWODOWAC SZKODY W ODNIESIENIU DO 0SB LUB RZECZY ® SKONTROLOWAC,
CZY AUTOMATYKA JEST W DOBRYM STANIE, CZY JEST WYWAZONA | WYOSIOWANA
ORAZ CZY OTWIERA SIE | ZAMYKA W POPRAWNY SPOSOB. W RAZIE POTRZEBY NALEZY
TAKZE ZAINSTALOWAC ODPOWIEDNIE ZABEZPIECZENIA LUB ZASTOSOWAG SPECJALNE
CZUINKI BEZPIECZENSTWA @ WPRZYPADKU INSTALACJ NAPEDU NA WYSOKOSCI
MNIEJSZEJ NIZ 2,5 M 0D POSADZKI LUB OD INNEGO PODEOZA NALEZY SPRAWDZIC,
CZY JEST KONIECZNY MONTAZ OGRODZEN OCHRONNYCH LUB TABLIC OSTRZEGAWCZYCH
® NALEZY UPEWNIC S, ZE OTWIERANIE KOLOWROTU NIE PROWADZI DO POWSTANIA
NIEBEZPIECZNYCH SYTUACJI @ NIE MONTOWAG NAPEDU W ODWRGCONEJ POZYCJ! ANI
TEZ NA ELEMENTACH, KTORE MOGLYBY SIE UGIAC POD JEGO CIEZAREM. JESLI JEST
TO KONIECZNE, NALEZY ODPOWIEDNIO WZMOCNIG PUNKTY MOCOWANIA @ NIE INSTA-
LOWAG KOEOWROTU W MIEJSCACH, KTORE SA USYTUOWANE NA POCHYEYM PODEOZU
® UPEWNIC SIE, BY EWENTUALNE URZADZENIA NAWADNIAJACE NIE ZRASZALY NAPEDU
0D DOEU.

INSTALACJA

® NALEZY ODPOWIEDNIO OZNACZYC ORAZ OGRODZIC CAEA STREFE PRAC MONTAZO-
WYCH, ABY UNIEMOZLIWIG NIEOSTROZNY DOSTEP POSTRONNYCH 0SOB, A ZWEASZCZA
DZIEC! ® ZACHOWAC OSTROZNOSC PRZY MANIPULOWANIU NAPEDEM O WADZE POWY-
7EJ 25 KG. JESLI TO KONIECZNE, NALEZY ZAOPATRZYC SIE W SRODKI PRZEZNACZONE
DO BEZPIECZNEGO PRZENOSZENIA URZADZENIA ® U RZADZENIA ZABEZPIECZAJACE
ZAOPATRZONE W ZNAK CE (FOTOKOMORKI, MATY NACISKOWE, LISTWY ZABEZPIECZA-
JACE, PRZYCISKI AWARYJNE ITP.) MUSZA BYC ZAINSTALOWANE ZGODNIE Z WYMOGAMI
OBOWIAZUJACYCH PRZEPISOW ORAZ WEDEUG ZASAD POPRAWNEGO | BEZPIECZNEGO
WYKONYWANIA PRAC TECHNICZNYCH, MAJAC NA UWADZE PRZEZNACZENIE | TYP UZYT-
KOWANIA (PRACA MNIEJ LUB BARDZIEJ INTENSYWNA), KTOREMU BRAMKA UCHYLNA BE-
DZIE PODDANA. PUNKTY STANOWIACE ZRODEO ZAGROZENIA ZGNIECENIEM, ZRANIENIEM
CZY WCIAGNIECIEM MUSZA BYG CHRONIONE ODPOWIEDNIMI CZUNIKAMI @ NALEZY
UMIESCIC SYGNALIZACJE OSTRZEGAJACA PRZED EWENTUALNYM POTENCJALNYM RY-
ZYKIEM @ \NSZYSTKIE ELEMENTY STERUJACE OTWIERANIEM (PRZYCISKI, PRZELACZ-
NIKI KLUCZOWE, CZYTNIKI KART MAGNETYCZNYCH, ITP.) MUSZA BYC INSTALOWANE W
ODLEGLOSCI NIE MNIEJSZEJ NIZ 1,85 M 0D 0BWODU STREFY PRACY KOLOWROTU,
GDZIE NIE BEDA DOSTEPNE OD ZEWNATRZ, POPRZEZ KOLOWROT. PONADTO BEZPO-
SREDNIE STEROWANIA (TAKIE, JAK KLASYCZNE PRZYCISKI CZY PRZYCISKI DOTYKOWE)
MUSZA BYC INSTALOWANE NA WYSOKOSCI NIE MNIEJSZES 0D 1,5 M I NIE MOGA
BYC PUBLICZNIE DOSTEPNE ® NA KOLOWROCIE MUSZA BYGC WIDOCZNE JEGO DANE
IDENTYFIKACYJNE ® PRZED PODEACZENIEM KOEOWROTU DO SIECI ZASILANIA UPEWNIC
SIE, ZE DANE IDENTYFIKACYJNE ODPOWIADAJA PARAMETROM SIECI ELEKTRYCZNEJ ®
KOrOWRGT MUSI BYC PODEACZONY DO SPRAWNEGO | ZGODNEGO Z OBOWIAZUJACYMI
PRZEPISAMI SYSTEMU UZIEMIAJACEGO ® PRODUCENT UCHYLA SIE 0D ODPOWIEDZIAL-
NOSCI W PRZYPADKU STOSOWANIA PRODUKTOW NIEORYGINALNYCH, GO POWODUJE
TAKZE UNIEWAZNIENIE GWARANCJI @ \WszysTKIE sTERowaNIA TYPU "TOTMAN"
(OPERATOR OBECNY) MUSZA BYC USYTUOWANE W MIEJSCACH, Z KTORYCH PORU-
SZAJACY SIE KOLOWROT ORAZ STREFY PRZEJAZDU | MANEWRU SA W PEENI WIDOCZ-

NE ® PRZED PRZEKAZANIEM URZADZENIA UZYTKOWNIKOWI NALEZY ZWERYFIKOWAG
ZGODNOSC INSTALACJI Z NORMAMI EN 12453 1 EN12445; SKONTROLOWAC,
CZY NAPED ZOSTAE ODPOWIEDNIO UREGULOWANY | CZY URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE
FUNKCJONUJA POPRAWNIE ® TAM, GDZIE JEST TO KONIECZNE NALEZY UMIESCIC W
FATWO WIDOGZNYM MIEJSCU SYMBOLE OSTRZEGAWCZE.

INSTRUKCJE | SZCZEGOLNE
ZALECENIA DLA UZYTKOWNIKA

® STREFE MANEWRU KOtOWROTU NALEZY UTRZYMYWAC W CZYSTOSCI ORAZ WOLNA
0D PRZESZKOD. KONTROLOWAG, CZY STREFA DZIALANIA FOTOKOMOREK JEST WOLNA
0D PRZESZKOD ® DZIECI NALEZY NADZOROWAC, ABY NIE BAWILY SIE STALYMI URZA-
DZENIAMI STERUJACYMI LUB NIE PRZEBYWALY W STREFIE RUCHU KOrOWROTU. URzA-
DZENIA ZDALNEGO STEROWANIA (PILOTY) | WSZELKIE INNE URZADZENIA STERUJACE MU-
SZA BYC PRZECHOWYWANE POZA ZASIEGIEM DZIECI, ABY UNIKNAG NIEZAMIERZONEGO
WEACZENIA NAPEDU ® URZADZENIE MOZE BYG UZYTKOWANE PRZEZ DZIECI W WIEKU
POWYZEJ 8 LAT LUB PRZEZ 0SOBY O UPOSLEDZONYCH FUNKCJACH PSYCHOFIZYCZ-
NYCH LUB OSOBY NIEPOSIADAJACE WYSTARCZAJACEJ WIEDZY | DOSWIADCZENIA TYLKO
POD NADZOREM INNEJ OSOBY ODPOWIEDZIALNEJ ZA ICH BEZPIECZENSTWO, KTORA
UDZIFLI WSZELKICH NIEZBEDNYCH INFORMACJI CO DO UZYTKOWANIA URZADZENIA.,
C2YSZCZENIE | KONSERWACJA, NALEZACE DO OBOWIAZKOW UZYTKOWNIKA, NIE MOGA
BYC WYKONYWANE PRZEZ DZIECI BEZ NADZORU OSOBY DOROSLEJ. ® KONTROLOWAG
CZESTO STAN INSTALACJ, MA TO NA CELU WYKRYCIE EWENTUALNYCH USTEREK LUB
SLADOW ZUZYCIA ALBO TEZ USZKODZEN RUCHOMYCH ELEMENTOW NAPEDU, WSZYST-
KICH MIEJSC MOCOWANIA | URZADZEN MOCUJACYCH, PRZEWODOW ORAZ DOSTEPNYCH
PORACZEN. PUNKTY PRZEGUBOWE | MIEJSCA PODDAWANE TARCIU MUSZA BYC ZAWSZE
ODPOWIEDNIO NASMAROWANE ® KONTROLOWAC FUNKCJONOWANIE FOTOKOMOREK CO
SZESC MIESIECY. UTRZYMYWAC ZAWSZE W CZYSTOSCI KLOSZE FOTOKOMOREK (PO-
SEUGIWAC SIE SZMATKA LEKKO ZWILZONA WODA, NIE STOSOWAC ROZPUSZCZALNIKOW
LUB INNYCH PRODUKTOW CHEMICZNYCH, KTORE MOGEYBY USZKODZIG URZADZENIA) @
WPRZYPADKU KONIEGZNOSCI NAPRAW CZY REGULACJI INSTALACJI NALEZY ODEACZYC
ZASILANIE OD AUTOMATYKI | NIE UZYWAC JEJ DO CHWILI PRZYWROCENIA WARUNKOW
PEENEGO BEZPIECZENSTWA ® ODEACZYC ZASILANIE ELEKTRYCZNE PRZED ODBLOKO-
WANIEM NAPEDU DLA OTWIERANIA RECZNEGO. PRZECZYTAC INSTRUKCJE @ Uszko-
DZONY PRZEWOD ZASILANIA MUSI BYC WYMIENIONY PRZEZ PRODUCENTA, PRZEZ JEGO
SERWIS TECHNICZNY LUB INNA OSOBE O PODOBNYCH KWALIFIKACJACH, CO POZWOLI
UNIKNAG ZAISTNIENIA NIEBEZPIECZNYCH SYTUACJI @ Z ABRANIA SIE UZYTKOWNIKOWI
WYKONYWANIE JAKICHKOLWIEK OPERACJI OPROGZ TYCH, KTORYCH PRZEPROWADZENIE
ZOSTALO W JASNY SPOSOB WSKAZANE | OPISANE W INSTRUKGJACH. CELEM DOKONA-
NIA NAPRAW, ZMIAN REGULACJI CZY KONSERWACUI NADZWYCZAINEJ NALEZY ZWROCIC
SIE DO SFRWISU TECHNICZNEGO ® ODNOTOWAC WYKONANE CZYNNOSCI | KONTROLE
W REJESTRZE KONSERWACJI OKRESOWE,

DODATKOWE INSTRUKCJE | SZCZEGOLNE ZALECENIA
PRZEZNACZONE DLA WSZYSTKICH

® UNIKAC PRZEBYWANIA CZY WYKONYWANIA CZYNNOSCI W POBLIZU KOEOWROTU
CZY PORUSZAJACYCH SIE ELEMENTOW MECHANICZNYCH @ NIE WCHODZIC W POLE
DZIAFANIA PORUSZAJACEGO SIE KOt OWRQHISTNIBINALEZY PRZECIWSTAWIAG SIE CZY
UTRUDNIAG RUCH AUTOMATYKI, POMEWJAMOZE TO BOPROWADZIC DO NIEBEZPIECZ-
NYCH SYTUACJ! ® NALE?Y ol 53 eo NA UWAGE NA NIEBEZPIECZNE
LIZOWAN PR? ZASTOSOWANIE PIKTOGRAMOW 1/
LUB CZARNO-ZOLTEJ TASMY @ PODCZAS UAKOWANIA PRZECACZNIKA LUB STERO-
wania Tvpu TOTMAN (oper BECNY), A/
NALEZY STALE KONTROLOWAC, CZY ¥ STREFIE DZIALANIA PORUSZAJACYCH SIE CZESC
NIE PRZEBYWAJA INNE 0SOBY ® KL OEOWRGT MOZE W KAZDEJ; CHWILI DOKONAC
NIESPODZIEWANEGO RUCHU ® PODCZAS GZYNNOSCI ZWIAZANYEH 7 CZYSZCZENIEM
0ZY KONSERWACJA NALEZY ZAWSZE ODEACZYC ZASILANEE.

NIEBEZPIECZENSTWO ZMIAZDZENIA RAK
A NIEBEZPIEGZENSTWO PORAZENIA PRADEM

® LAKAZ PRZECHODZENIA W FAZIE RUCHU URZADZENA
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Ten symbol oznacza akapity, ktore nalezy uwaznie przeczytac.

A\ Ten symbol oznacza akapity dotyczgce bezpieczenstwa.

= Ten symbol 0znacza uwagi, ktére nalezy przekaza¢ uzytkownikowi.
Wszystkie wymiary sg podane w milimetrach, z wyjatkiem inaczej oznaczonych.

Produkt zostat zaprojektowany i skonstruowany przez firme CAME S.p.A. zgodnie z obowigzujgcymi przepisami w zakresie bezpieczenstwa, wymienionymi w
deklaracji zgodnosci.

Napedzany kotowrdt dwukierunkowy wykonany z lakierowanej stali w kolorze szarym podpalanym, wyposazony w ptyte sterujaca. W przypadku przerwania
doptywu pradu kotowrdt moze poruszac sig swobodnie w obu kierunkach. Ramiona ze stali AISI 304 w wykoriczeniu na wysoki potysk.

Programowanie i sterowanie kotowrotem moze odbywac sie réwniez zdalnie, poprzez system kontroli dostepu, za posrednictwem protokotu CPR.

Napedzany kotowrdt jest dwukierunkowy i selektywny, co oznacza, ze pozwala na przejscie tylko jednej osobie w wybranym kierunku. Po otrzymaniu polecenia
kotowrdt wykonuije pierwsza czesé ruchu, aby zasygnalizowac gotowos¢ do otwarcia przejscia. Gdy tylko uzytkownik popchnie ramig, kotowrdt zakoriczy peten
obrét i powrdci do pozycji wyjsciowej w oczekiwaniu na nowe polecenie. Jest dostgpny takze tryb z obrotem swobodnym lub zablokowanym.

System antywtamaniowy: wbudowany enkoder wykrywa wszelkie proby wymuszenia przejscia i sygnalizuje je sygnatem akustycznym.

System opadania ramienia: w sytuacjach awaryjnych, np. w razie przerwy w dostawie pradu, ramig znajdujgce sie w potozeniu poziomym opada, umozliwiajgc
przejscie.

Gama oferowanych produktow obejmuje:

001PSMMO1 - Kotowrdt tréjramienny podwieszany standardowy
001PSMMO2 - Kotowrdt tréjramienny podwieszany z opadaniem ramienia

Akcesoria opcjonalne:

001PSMMA-A - Listwy sygnalizacyjne LED
001PSMMA-B - Uchwyt do montazu nasciennego
001PSMMA-C - Kolumna skrzynkowa
001PSMMA-D - Kolumna rurowa

Przeznaczenie

Produkt jest przeznaczony do kontroli przeptywu 0s6b i umozliwiania dostgpu do miejsc o duzym natezeniu ruchu pieszego takich, jak stadiony, osrodki sportowe,
stacje metra czy instytucje publiczne.

Wymiary
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(b) = 998
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Dane techniczne

Model PSMMO1 PSMMO02
Stopien ochrony (IP) 44

Zasilanie (V - 50/60 Hz) 120/230 AC

Moc nominalna (W) 120

Moc w trybie stand-by (W) 4 10
Maks. liczba przej$¢ na minute * 30

Klasa izolacji |

Ciezar (kg) 22 25
Temperatura robocza (°C) -20 - +55

* Liczone w trybie wejscia wolnego (patrz funkcja F 77). W trybie kontrolowanym czasy zmieniajg sie w zalezno$ci od predkosci odczytu urzadzenia kontroli dostgpdw.

Opis czesci sktadowych

Obudowa

Tréjramienna gtowica obrotowa
Pokrywa gorna

Zamek w pokrywie

Mechanizm

Listwa sygnalizacyjna LED
Plyta sterujaca

NSO o~ wND

A\ Instalacja musi by¢ przeprowadzona zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawnymi przez wykwalifikowany personel.

Kontrole wstepne

A\ Przed przystapieniem do instalacji kotowrotu nalezy wykonac ponizsze czynnosci:

® \y razie potrzeby przygotowaé peszle do przeprowadzenia przewodow elektrycznych;

e dla umozliwienia odtgczenia zasilania nalezy zaopatrzy¢ sie w odpowiedni wytgcznik dwubiegunowy z rozwarciem stykéw powyzej 3 mm, nalezacy do kategorii
przepieciowej nie nizszej od 3;

¢ przygotowac odpowiednie rury i korytka kablowe dla przeprowadzenia przewoddw elektrycznych w celu ich ochrony przed uszkodzeniami mechanicznymi;

U @ zweryfikowac, czy ewentualne potgczenia wewnatrz obudowy (wykonane dla ciggtosci obwodu zabezpieczajgcego) posiadajg dodatkowa izolacje w stosun-
ku do innych wewnetrznych elementow przewodzgcych.

Narzedzia i materiaty

Upewni¢ sig, czy zostaty przygotowane wszystkie narzedzia i materiaty
niezbedne dla bezpiecznego dokonania instalacji, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami. Na rysunku widoczne sg niektdre z narzedzi niezbednych

podczas instalacji. E

! o
B S
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Typy przewoddow i minimalne grubo$ci

Diugos$é przewodu

Dtugos$¢é przewodu

Potaczenie Typ przewodu 1<20m 20<30m
Zasilanie centrali sterujgcej FROR CEl 20-22 3Gx 1,5 mm2 3G x 1,5 mm2
CEIEN
Urzadzenia sterujace i zabezpieczajace 50267-2-1 2x0,5mm2 2x0,5mm2
. CAT 5 -U/UTP
Urzadzenia kontrolne (RBM84-CRP) AWG 24 1000 m max.

Jezeli dtugos¢ przewodow rézni sie od wartosci podanych w tabeli, nalezy okresli¢ ich Srednice na podstawie rzeczywistego poboru pradu podtaczonych
urzadzen oraz zgodnie z zaleceniami normy CEl EN 60204-1.

Dla potaczen przewidujgcych kilka urzgdzen na tej samej linii (sekwencyjne) parametry okreslone w tabeli muszg by¢ zmodyfikowane w zaleznosci od rzeczywistych
warto$ci poboru pradu i odlegtosci. W sprawie potgczenia produktéw nieobjetych niniejszymi instrukcjami nalezy postuzy¢ sie zatgczong do nich dokumentacjg

techniczna.

Przyktadowa instalacja

Kotowrdt podwieszany
Przycisk awaryjny
Barierka ochronna
Puszka potgczeniowa

Eal S

Przyktady zastosowania




Ponizsze ilustracje sg jedynie przyktadowe, poniewaz wymiary i przestrzen niezbedna dla montazu kotowrotu i akcesoriéw zmieniajg sie¢ w zaleznosci od
rzeczywistych rozmiaréw. Wybor najodpowiedniejszego rozwigzania bedzie zalezat od instalatora systemu.

Podczas mocowania kotowrotu zwraca¢ szczegdlng uwage na zachowanie pionu $ciany czy réwnosci podtoza.

Pozycja mocowania kotowrotu jest uzalezniona od wymiaréw przejscia i akcesoriow, ktdre pragnie sig zainstalowac.

W przypadku instalacji kotowrotu w poblizu $ciany nalezy pozostawi¢ po przeciwnej stronie przynajmniej 5 cm przestrzeni.

A\ Kofowrdt powinien by¢ instalowany przez dwie osoby. Do przenoszenia i podnoszenia kotowrotu nalezy skorzysta¢ z odpowiednich urzadzen podnoszacych.
A\ Ryzyko przewrdcenia lub upadku! Nie opierac sig o kotowrot az do chwili, gdy bedzie solidnie zamocowany.

Przygotowanie powierzchni do mocowania kotowrotu

Po ustaleniu pozycji montazu zgodnie z rysunkiem nalezy zaznaczy¢ otdwkiem miejsca na otwory.
Wywierci¢ otwory w oznaczonych punktach i wtozy¢ w nie kotki.
Zaleca sig uzywac $rub odpowiednich do typu sciany/posadzki; Srednica otworéw w konstrukcji wynosi @ 9.

PRZYGOTOWANIE OTWOROW DO el (a)=270 Wysokosc od pocioza & jest nominalna
MONTAZU NASCIENNEGO S (b) =100 moze by¢ zmieniana wedtug uznania.
: =746 Przy uzyciu uchwytu mocujacego PSMMA-B,
(d) =250 wzgledem wysoko$ci koricowej kotowrotu od
(eJ=70 podtoza, wysoko$¢ te nalezy zwigkszy¢ o 3 cm.

PRZYGOTOWANIE OTWOROW DO
MONTAZU KOLUMNY DO POSADZKI

Otwieranie kotowrotu

Odblokowad pokrywe gérng @ za posrednictwem zamka €); podniesé jg od strony przedniej @ i pociggna¢ do przodu ®), aby jg wyjac.
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Montaz nascienny

Poluzowat 4 $ruby ©, wyjac zespot zasilania i
sterowania @, aby dostaé sie do $cianki mocowania
obudowy.

Przeniesé $ruby @ i umiescic je, jedna po drugiej, w
podstawie obudowy.

e W przypadku niezastosowania uchwytu mocujacego zamocowac kotowrdt za pomocg $rub odpowiednich do typu $ciany @, uzywajac rowniez rozpérek @
jako wzmocnienie.

e Przy zastosowaniu uchwytu mocujgcego PSMMA-B uzy¢ dotgczonych nakretek i podktadek @.

Wtozy¢ przewody potgczeniowe, przeprowadzajac je przez odpowiednie dtawice kablowe.

Wtozyé zesp6t zasilania i sterowania @ z powrotem do obudowy.




Montaz na posadzce

Zamocowaé kolumne rurowa lub skrzynkowa do posadzki przy uzyciu odpowiednich $rub i nakretek @ (niedotgczone do zestawu).
Przeprowadzic przewody wewnatrz kolumny @ oraz, przez odpowiednie dtawice, w korpusie kotowrotu (@.
Zamontowac korpus kotowrotu do kolumny za pomocg dotgczonych do zestawu $rub i nakretek €.
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Przygotowanie tréjramiennej gtowicy obrotowej (tylko dla PSMMO1)

W wersji standardowej kotowrotu z ramionami nieopadajgcymi ramiona te musza by¢ unieruchomione w nastepujacy sposob:

e Zdja¢ 3 ostony wykonane z ABS @. Uzbroi¢ tréjramienng gtowice obrotowa, otwierajac ramiona @, az do momentu ich zaczepienia € poprzez
przekrecenie wspornika mocujgcego.

e Zamocowaé wsporniki $rubami M4x8 ©@.

e Usunac ewentualne luzy w pionie za pomocg $ruby @ oraz luzy boczne poprzez energiczne dokrecenie Sruby @.

e Zatozy¢ z powrotem ostony, @ poprzez uzycie wszystkich $rub 3,9x16 @.

Mocowanie tréjramiennej gtowicy obrotowej

Zamocowac tréjramienng gtowice do mechanizmu obrotowego za pomocg $rub M8x20 @ i podkfadek @; na zakoriczenie zamkna¢ za pomoca naktadki € i
$ruby M4x25 @




A\ Przed wykonaniem jakiejkolwiek czynno$ci na ptycie sterujgcej odtgczyc zasilanie sieciowe.

Zasilanie piyty sterujgcej: (V - 50/60 Hz): 120 - 230 AC.

Zasilanie urzadzen sterujacych: 24 V DC.

Napigcie wyjsciowe 24 V DC jest typu SELV, dlatego tez nie istnieje zagrozenie porazeniem pradem elektrycznym.
Wszystkie obwody sg chronione przez bezpieczniki szybkie.

TABELA BEZPIECZNIKOW
. 1,6 A-F (230V)
Bezpiecznik sieciowy 2 AF (120 V)

Bezpiecznik akcesoriow 1 A-F
Bezpiecznik centrali 630 mA-F

Gtéwne elementy sktadowe

Przyciski programowania
Zaciski do licznika cyKli lub syreny zewnetrznej @ 0
Gniazdo karty pamieci ‘

Gniazdo karty R700 pierwszego urzadzenia sterujacego H o 23 coooer Hereo b
Gniazdo karty R700 drugiego urzgdzenia sterujacego

WysSwietlacz

Zaciski do urzadzen kontrolnych lub do podtgczenia dwaoch

sprzezonych kotowrotéw

BERENEE NG
:
8.  Gniazdo czujnika obrotu ramion

9.  Gniazdo listwy sygnalizacyjnej LED ‘Eg—gl

Noos~w

10. Zaciski do podtgczenia transpondera @ -
11, Zaciski dla urzadzen sterujgcych : '® 8
12, Zaciski zasilania akcesoriow =
13. Zaciski zasilania ptyty

14. Bezpiecznik akcesoriow

15. Bezpiecznik ptyty =

16. Gniazdo silnika/enkodera w8 e

17. Dioda LED sygnalizujgca obecnos¢ napiecia
18. Bezpiecznik sieciowy

—

CONTROL BOARD

TOR300 0 =

TOR400 O cve
b |

1234567 8510112 N1213 1415

1 A
zh o
........ ke

A=F §30mA-F @

10, 1 || 24v Qv
FROM
TRANSF.
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Zasilanie

- i |-| To Ve \

M;ORII‘D 10 11 |24V OV / \\
[ )
Zaciski do zasilania jasilanie
akcesoriow napieciem 24 V AC. Zasilanie sieciowe*
Maksymalna dopuszczalna 24V AC
moc: 10 W
© Gniazdo bezpiecznika

* Przygotowany do zasilania 230 V.
Z zasilaniem sieciowym 120 V zamienié¢ miejscami przewody
© i © oraz zmieni¢ bezpiecznik sieciowy ©.

sieciowego

[ Ptyta podstawowa J

[ Transformator

Urzadzenia sygnalizacyjne

3 4 2 CXCY [| + FC -

minje

Artykut opcjonalny PSSMA-A.
Listwy sygnalizacyjne LED stanu
kotowrotu.

Urzadzenia kontrolne

> [
2
l S

YvYyYy

a ewFl 1 23 ¢2cccr H+rc-h RBM84 - Kontrola dostepu. CRP - Came Remote Protocoll.
Potgczenie z systemem kontroli | Potgczenie z systemem

@ @ @ @ @L@ @ @ @ @ @ @ @d dostepu Came. automatyki domowej Came.

ol e il

e LT

X3




Naped z enkoderem

Naped 24V DC
z enkoderem

Urzadzenia sterujace
Przycisk stop (styk NC).
Przycisk zatrzymywania kotowrotu z wykluczeniem cyklu zamykania
automatycznego, aby przywrécic ruch, uruchomic urzadzenie sterujgce.
Uwaga: jezeli styk jest nieuzywany, wybrac 0 (Dezaktywowany)
poprzez funkcje F 1.
g gl >
B[] T =
@ s =TS Styk (NO) dla urzadzen uruchamiajgcych obrot w kierunku przeciwnym
E B = ﬂ' do ruchu wskazowek zegara.
= Szczegotowe informacie, patrz funkcja F 54.
s | =
:, g % - Styk (NO) dla urzadzen uruchamiajacych obrot w kierunku zgodnym z
) o ruchem wskazowek zegara.
— = | | S Szczeg6towe informacije, patrz funkcja F 54
] 5 [E] @ < , .
| iE g=F
(23 +
Q -
—> |3 EEJ %% % ‘f Styk (NC) dla urzadzen odblokowujacych.
o= Cle) B - Po jego uruchomieniu, dla kotowrotu PSMMO1, umozliwia swobodny obrot
™ - > w obydwu kierunkach; dla kotowrotu PSMMO2 powoduje opadanie ramion.
L

Wejscie (NO) drugiego urzadzenia sterujgcego CZUJNIK 2 (Transponder lub czytnik kart z kartg
R700) do obrotu w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara.

— Czarny —»
—— Gzerwony —>

——  Gzamny —>»
Czerwony —»

Wejscie (NO) pierwszego urzadzenia sterujgcego CZUJNIK 1 (Transponder lub czytnik kart z kartg
R700) do obrotu w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.

Inne potaczenia

Karty dekodujgce R700 stuzg do sterowania kotowrotami posiadajgcymi czujniki (TSP00/LT001), a pamig¢ MEMORY ROLL do zapisywania i tadowania
wszystkich ustawien, wtgcznie z danymi uzytkownikow zapisanych na innej karcie.

/\ Przed ich podigczeniem nalezy OBOWIAZKOWO odtaczyc napiecie sieciowe i odtaczy¢ baterie, jesli sa obecne.

P=dF] ST
R700 e by B g
2] = = B e | -
— ! jersa) - i)
2| =13 E%ZJ 2 ‘ @ = awv:
22 L I LI -
5 % =z . - @)E
ol =y~  GREREE fia [FiTeT) t
S <= | gp . - o o R
8 S| | e MR i "
o '5‘ N -
= e I - ooy o |
= x m;?“& = =
LT001 o PEETREE o @13

Memory Roll
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Programowanie

Opis polecen programowania

198}, E L47] R
R

) () Wi -

L
: [@)i(e]ie) e

el ESC < >  ENTER
8 Pam®| 8 Pam’| 5P’ &
Wyswietlacz, KO pryycisk ENTER stuzy do:
wizualizuje funkcje i
ustawienia przydzielane e wchodzenia do programowania
przy  pomocy przyciskow e wchodzenia do poszczegéinych menu
programowania. e potwierdzania/zapisywania ustawionej warto$ci

Przyciski < > stuzg do:

e przesuwania si¢ wsrdd réznych polecent menu
e zwigkszania lub zmniejszania wartosci

Przycisk ESC stuzy do wychodzenia z menu bez zapisywania
dokonanych zmian

Funkcje dostepne w menu

Rozpoczgc programowanie, ustawiajgc w pierwszej kolejnosci funkcje A 2 Test silnika i funkcje A 3 Kalibracja ruchu.

4

v 3 ‘ |
F1  Zatrzymanie STOP F 55 Kat sygnalizacji wymuszenia obrotu

F2  Wejscie 2-CX F56 Numer urzadzenia peryferyjnego

F3  Wejscie 2-CY F 57 Offset (przesuniecie) potozenia kraicowego przy zamykaniu
F19 Zamykanie automatyczne F63 Predkosc portu COM

F 28 Predkos$¢ otwierania F 73 Czas wykrywania przeszkody

F30 Hamowanie w fazie otwierania F 74 Czas przywracania funkcjonowania kotowrotu

F31 Hamowanie w fazie zamykania F76 Tryb dziatania przekaznika 12

F32 Hamowanie w fazie otwierania czgsciowego F77 Tryb dziatania kotowrotu

F33  Predkos¢ kalibraci U1  Dodawanie uzytkownika

F34  Czutos¢ ruchu. _ U2  Usuwanie uzytkownika

F36  Kat sygnalizacji wymuszenia obrotu U3 Usuwanie wszystkich uzytkownikow

F 37 Przestrzen hamowania w fazie otwierania o

F49 Zarzadzanie trybem dziatania A2 Testsilnika

F50 Zapis danych A3 Kalibracja ruchu ]

F51  Odczyt danych A4 Resetowanie parametrow

F53 Funkcja AntiPassBack A5 Liczenie obrotow (cykli pracy)

F54 Kierunek przejscia H1  Wersja oprogramowania sprzgtowego

1 + 1 4

Opis menu

Funkcja  Opis (na czarnym tle wartosci domysine)

F-1 Zatrzymanie STOP. Przyciskiem podtgczonym do zaciskéw 1-2.
[ @] Do dezaktywacji (obowigzkowa przy braku przycisku); [ [7]] do aktywacii.

F-2 Ustawienie wejscia 2-CX. Wybdr funkcji aktywowanej na poditaczonym urzadzeniu.
[@] Do dezaktywacii; [ [7]] do funkcji opadania ramienia.

F-3 Ustawienie wejscia 2-CY. Wybdr funkcji aktywowanej na podtgczonym urzadzeniu.
[ @] Do dezaktywacii; [ [7]] do funkcji klucza odblokowujgcego naped.

F-19 Zamykanie automatyczne. Przekaznik czasowy zamykania automatycznego aktywuje si¢ po osiggnieciu potozenia krarcowego przy
otwieraniu. Wstepnie ustawiony czas moze by¢ regulowany; w kazdym przypadku czas ten jest uzalezniony od ewentualnego zadziatania
urzadzen zabezpieczajgcych i dezaktywuje sie po catkowitym bezpiecznym «zatrzymaniu» lub w przypadku braku zasilania.

[[@] Do dezaktywacii; [H...... (3]61] Regulacja od 1 do 30 sekund.

F-28 Predkos¢ otwierania. Ustawienie predkosci ruchu w fazie otwierania, wyrazonej procentowo.
[Ea...... [71Z[21 ] Regulacja od 40% do 100% predkosci silnika.

F-30 Hamowanie w fazie otwierania. Ustawienie predko$ci hamowania w fazie otwierania, wyrazonej procentowo.
(H8...... [3]21] Regulacja od 15% do 30% predko$ci silnika.



Funkcja

Opis (na czarnym tle wartosci domysine)

F-31

F-32

F-33

F-34

F-36

F-37

F-49

F-50

F-51

F-53

F-54

F-55

F-56

F-57

F-63

F-73

F-76

F-77

Hamowanie w fazie zamykania. Ustawienie predkos$ci hamowania w fazie zamykania, wyrazonej procentowo.

[E[...... [12 1 Regulacja od 20% do 40% predkosci silnika.

Hamowanie w fazie otwierania czesciowego. Ustawienie predkosci hamowania w fazie otwierania czeSciowego, wyrazonej procen-
towo.

[H8...... (3121 ] Regulacja od 15% do 30% predkosci silnika.

Predkosé kalibraciji. Ustawienie predko$ci ruchu w fazie kalibracji, wyrazonej procentowo.
(B8...... 3121 ] Regulacja od 15% do 30% predkosci silnika.

Czutos¢ ruchu. Ustawienie czuto$ci wykrywania przeszkod w fazie ruchu.
0d maksymalnej [ . .. ] do minimalnej [ ...[7]] czutosci.

Kat wstepnego obrotu. Stopien obrotu poczatkowego gtowicy po otrzymaniu polecenia otwierania.
g...... [3]21] Regulacja kata od 5 do 30 stopni.

Przestrzen hamowania w fazie otwierania. Ustawienie ruchu hamowania w fazie otwierania, wyrazonego procentowo.
[E8...... [415]] Regulacja od 25% do 45% petnego ruchu obrotowego.

Zarzadzanie trybem dziatania. Ustawienie trybu zarzgdzania kotowrotem.
[[@] Tryb Stand Alone; [[2]] tryb kontroli dostepu poprzez centrale RBM84; [ 3] tryb zarzgdzania za po$rednictwem CRP (Came Remote
Protocol).

Zapisywanie danych. Zapamigtywanie wszystkich zarejestrowanych uzytkownikow i wszystkich ustawiern w pamigci Memory Roll.
[ Funkcja jest dostepna tylko po wpigciu karty pamieci Memory Roll.
[ @] Do dezaktywacii; [ [7]] do aktywacji.

Odczyt danych. kadowanie wszystkich danych z pamigci Memory Roll.
£ Funkcja jest dostepna tylko po wpigciu karty pamieci Memory Roll.
[ @] Do dezaktywacii; [[7]] do aktywacii.

Antipassback. Zapobiega uzywaniu tej samej karty do dwdch kolejnych wej$é do tej samej strefy.
[ @] Do dezaktywacii; [ [7]] do aktywacji.

Kierunek wejscia.

[ @] Obrét kotowrotu w kierunku m [[7]] Obrét kotowrotu w kierunku «@
przeciwnym do ruchu wskazowek — ° | m‘ - I . zgodnym z ruchem wskazéwek # ~ | .
zegara

zegara

Kat sygnalizacji wymuszenia obrotu. Kat wymuszonego obrotu, po przekroczeniu ktérego kotowr6t sygnalizuje wymuszenie przejscia.
[[......H8...... [310/] Regulacja kata od 1 do 30 stopni (g = wytaczony).

Numer urzadzenia peryferyjnego. Jesli kotowrotem zarzgdza system kontroli dostepu RBM84 (patrz F-49), zaleca sig przydzielenie
kazdemu kotowrotowi jednoznacznego numeru identyfikacyjnego.

(a...... [PI515 ] Maksymalna dopuszczalna liczba kotowrotow 255.

Offset potozenia krancowego przy zamykaniu. Szczegdtowe informacje, patrz Rozdziat “Offset potozenia krancowego przy zamyka-
niu”.

0d -10° [[-]4]5] ] zadna regulacja [ @] do +10° [[4]5]].

Predkos$é portu COM. Ustawienie predkosci komunikacji portu szeregowego COM, wyrazonej w bodach (baud).

[[E1]11200; [ @] 2400; [[2]] 4800; [[3]] 9600; [[=1] 14400; [[5]] 19200; [ (5] 38400; [[71]1 57600; [[8] 115200;

Czas wykrywania przeszkody. Czas popchniecia, po uptywie ktérego przyjmuje sie wykrycie obecnos$ci przeszkody.
[.....8...... [7131] Regulacja od 1 do 10 sekund.

Tryb dziatania przekaznika 1 i 2. Wybieranie funkcii liczenia obrotéw kotowrotu (przekaznik 1 = obrét w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara; przekaznik 2 = obrét w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara) lub aktywacja zewnetrznej syreny alarmo-
wej. W obu przypadkach z mozliwoscig jednoczesnej aktywacii lub wytgczenia wewnetrznego sygnalizatora akustycznego.

[ @] Licznik cykli + Syg. akustyczny aktywny; [ 7] Licznik cykli + Syg. akustyczny nieaktywny.

[ 2] Syrena podtaczona do C-NO1 aktywna + Syg. akustyczny aktywny; 3] Syrena podtaczona do C-NO1 aktywna + Syg. akustyczny
nieaktywny.

Tryb dziatania kotowrotu. Ustawienie stanu dziatania dla kazdego kierunku przejscia.

Wybor IN (wejscie) OUT (wyjscie) LEGENDA:

(@] Zablokowane Zablokowane e Kontrolowane = dostep dozwolony

(d] Zablokowane Kontrolowane tylko dla uprawnionych uzytkownikéw
(listwa sygnalizacyjna LED zapalona na

[E] Kontrolowane Zablokowane Zielono*)

[E1] Kontrolowane Kontrolowane « Wolne = dostep wolny dia

[[1] Zablokowane Wolne wszystkich uzytkownikow (listwa
sygnalizacyjna LED migajgca na

[E] Wolne Zablokowane zielono®)

[6] Wolne Kontrolowane e Zablokowane = przejscie zabloko-

(@] Kontrolowane Wolne wane dla wszystkich (listwa sygnaliza-

E) Wolne Wolne cyjna LED zapalona na czerwono*)

* z zamontowanym komponentem
PSMM-A
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Funkcja  Opis (na czarnym tle wartosci domysine)

U-1 Dodawanie uzytkownika. Maksymalne 150 uzytkownikéw. Szczegotowe informacje, patrz paragraf “Dodawanie uzytkownika”.
U-2 Usuwanie uzytkownika. Szczegdtowe informacje, patrz paragraf “Usuwanie uzytkownika”.

U-3 Usuwanie wszystkich uzytkownikow. Usuwanie wszystkich zarejestrowanych uzytkownikéw. Po usunigciu uzytkownikow pojawia sie
napis [ [CILIRI].
[ @] Do dezaktywacji; [ [7]] do usunigcia wszystkich zarejestrowanych uzytkownikow.

A-3 Kalibracja ruchu. Szczegdtowe informacje, patrz paragraf “Kalibracja ruchu”.
[ @] Do dezaktywacii; [[7]] do aktywacii.

A-4 Resetowanie parametrow. Usuwanie wszystkich zaprogramowanych ustawien (wtgcznie z kalibracjg ruchu) i przywrécenie ustawien
domysinych.
[ @] Do dezaktywacii; [ [7]] Do przywracania wszystkich ustawien domysInych.

A-5 Liczenie obrotow (cykli pracy). Umozliwia wyswietlanie liczby wykonanych obrotéw lub liczbe prob wymuszenia przejscia.
[ @] Do wymuszenia przejscia; [ [7]] do obrotow.

H-1 Wersja oprogramowania sprzetowego. Wyswietla wersje oprogramowania sprzetowego. Na przyktad [ [1]2]]

Kalibracja ruchu

Przed rozpoczeciem kalibracji ruchu nalezy sprawdzic, czy strefa ruchu ramienia jest wolna od przeszkdd.
/N Podczas kalibracji wszystkie urzadzenia zabezpieczajace bedg wylaczone, z wyjatkiem funkcji zatrzymania STOP,

Aktywowac procedure A 3.
4 LV N ]
ALE g~ UUlE o OO0 g dAY e
ENTER ENTER *
Plyta sterujgca wyda polecenie wykonania przez tréjramienng gtowice petnego obrotu kalibracji o0 360°, -

rejestrujac 3 pozycje zatrzymania ramion.

Na zakonczenie wyswietlacz zasygnalizuje przez kilka sekund reje- o /II"’ \‘
stracje w toku, wyswietlajgc przedstawione obok strony, a nastepnie

przechodzi do automatycznego opuszczenia procedury.

0
T TTT

Offset potozenia krafncowego przy zamykaniu

Po dokonaniu Kkalibracji ruchu operacja Offset potozenia kraricowego przy zamykaniu umozliwia dalsze uregulowanie obrotu ramion w pozycji
prostopadtej, zgodnie z przedstawiong ilustracja.

Aktywowac procedure F 57. ®

ENTER ENTER

Nacisng¢ > lub <, aby wyregulowac pozycje zatrzymania si¢ ramion, dodajgc lub odejmujgc maks. 15°
(aby skompensowac ewentualnie wystepujgce posadzki czy zamocowania, ktdre nie znajdujg sie w
potozeniu catkowicie poziomym).




Dodawanie uzytkownika

Aktywowac¢ procedure U 1 i wybrac 1, aby wigczy¢ funkcje zapamigtywania uzytkownikow.

YUl g U o= U0 @
U @f@f\\ DDI U bl

&

Wyswietli sie migajaca* pierwsza wolna pozycja do zapisania uzytkownika: zblizy¢ karte lub karty do czujnika transponder; numer ostatniej karty wy-
Swietli sie przez krotkg chwile celem rejestraciji uzytkownikow.

Na zakonczenie wyswietli sig migajgcy kolejny wolny numer. Po uptywie XX sekund w stanie nieaktywno$ci procedura zakoriczy sie w sposdb automa-
tyczny.
Aby utatwi¢ zarzgdzanie, pod koniec instrukcji umieszczono tabele, do ktdrej mozna wpisac zarejestrowanych uzytkownikow.

* Migajgce numery wySwietlane w czasie operacji dodawania /usuwania uzytkownikéw sg to numery dostepne w przypadku ewentualnego dodania
nowego uzytkownika.

Usuwanie poszczegolinych uzytkownikow

Aktywowac procedure U 2 i wybrac 1, aby wigczy¢ usuwanie uzytkownika.

URER DDI o U =
U =, Ul & D

Wybra¢ uzytkownika do usunigcia za pomoca przyciskow ze strzatkami i nacisng¢ Enter: napis CLr zacznie miga¢ przez krotka chwile, a procedura
zakonczy sie w sposob automatyczny. Powtorzy¢ te samg procedure, aby usungé kolejnego uzytkownika.

Aby usung¢ wszystkich uzytkownikéw, uzy¢ funkcji U 3 (patrz szczegdty w menu).

Usuwanie wszystkich uzytkownikow

Aktywowac procedure U 3.

JUg o= 00U == ELR Gl

Wybraé 1 i nacisna¢ Enter, aby usungé jednoczesnie wszystkich zapisanych uzytkownikéw: napis CLR zacznie miga¢ przez krotkg chwilg, a procedura
zakonczy sie w sposob automatyczny.
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Po wykonaniu potgczen elektrycznych i uruchomieniu podtgczy¢ dotgczony przewdd uziemienia potgczony z punktem @do pokrywy w oznaczonym miejscu, przymocowujgc
g0 za pomoca przygotowanej $ruby z nakretka €.

W przypadku kolumny skrzynkowej zamontowaé blaszana ptyte mocujaca ©.

~

N\ Przed przystapieniem do jakiejkolwiek czynnosci konserwacyjnej odtgczyc zasilanie, aby uniknac niebezpiecznych sytuacji wynikajacych z przypadko-
wego uruchomienia urzgadzenia.

W celu zasiegniecia informaciji na temat prawidtowej konserwacji stali AISI 304 (ramiona gtowicy obrotowej), postuzyc sig podrecznikiem 119RW48
dotyczacym czyszczenia powierzchni stalowych.

Tabela dotyczgca Sredniego czasu bezawaryjnej pracy (MCBF) kotowrotow StileOne opracowana przy zatozeniu, ze instalacja i konserwacja zostaty
dokonane w sposdb opisany w niniejszej instrukcji:

Model Zakres zastosowania MCBF
001PSMMO1 Maksymalna liczba cykli/dzien: praca ciggta 3000 000
001PSMMO02 Maksymalna liczba cykli/minute: 30 (1 cykl co 2 sekundy)

Konserwacja okresowa

e Co 1 000 000 cykli pracy i nie rzadziej niz co 6 miesigcy:
e Kontrola dokrecenia Srub.
e Kontrola dokrecenia Srub gtowicy kotowrotu
e  Kontrola prawidtowego opadania ramienia

Poszukiwanie usterek

PROBLEM MOZLIWE PRZYCZYNY KONTROLE | MOZLIWE ROZWIAZANIA
Kotowrot nie reaguje na polecenia * Brak zasilania e Sprawdzi¢, czy jest zasilanie
® Przycisk stop otwarty e Sprawdzi¢, czy uzywany przycisk jest odpowiedni i

czy nie jest uszkodzony




Komunikaty btedéw i ostrzezenia wySwietlane w fazie instalacji

BtAD PRZYCZYNA SRODKI ZARADCZE

E1 e Kalibracja przerwana e Ponowi¢ kalibracje

E2 o Kalibracja btedna e Ponowic kalibracje

E3 e Uszkodzenie enkodera o Wymieni¢ enkoder

E7 e Przekroczony czas ruchu e Sprawdzi¢ dziatanie napedu

ES e QOtwarta pokrywa e Zamkna¢ pokrywe

E9 ® Przeszkoda podczas powrotu po obrocie w fazie e Usung¢ przeszkode
otwierania (patrz funkcja F-36)

E10 ¢ Przeszkoda podczas obrotu w fazie otwierania e Usunac¢ przeszkode

E 20 e QOpadnigte ramie o Uzbroi¢ ramie

Objasnienia do listwy sygnalizacyjnej LED

Stan pojedynczych diod Opis

LED

© © © © © © © Wejscie WOLNE
0000 Q®@O0CO Wejscie KONTROLOWANE
OO0 00 Wejscie ZABLOKOWANE

(ONON0)

(ORORORONONOKO!) Kalibracja w toku
ORONORONRONOXNO) Przycisk stop wcisniety

© © © © ® Wejscie WOLNE i wystapienie btedu
0000 ® Wejscie KONTROLOWANE i wystapienie btedu
000 ® Wejscie ZABLOKOWANE i wystapienie btedu
@@ @@ ® Wystapit btad podczas kalibracji

Legenda:

@ Dioda czerwona zapalona - @ Dioda czerwona migajaca - (® Dioda czerwona migajaca w szybkim tempie
O Dioda zielona zapalona - © Dioda zielona migajaca

& CAME S.p.A. w swoich zaktadach wprowadzit certyfikowany System Zarzadzania Srodowiskiem, zgodnie z norma UNI EN 1SO 14001, dia zagwarantowania
respektowania i ochrony Srodowiska.

W celu kontynuacji polityki w zakresie ochrony $rodowiska, stanowigcej dla firmy CAME jedna z podstaw wiasnych strategii operatywnych i marketingowych,
prosimy o przestrzeganie prostych zalecen dotyczacych usuwania produktow:

&3 WYRZUCANIE OPAKOWANIA

Elementy opakowania (karton, plastik, itd.) s3 przyjmowane ze statymi odpadami miejskimi i mogg by¢ likwidowane bez zadnej trudnosci, wykonujac selektywna
zhiorke odpaddw do ponownego przerobu.

Przed wykonaniem ztomowania nalezy zawsze zapoznac sig z regulacjami prawnymi dotyczacymi danego rodzaju materiatu obowigzujgcymi w miejscu instalacii.
NIE PORZUCAC W SRODOWISKU!
€3 7t OMOWANIE PRODUKTU

Nasze wyroby wykonane s3 z roznych materiatéw. Wigkszo$¢ z nich (aluminium, plastik, zelazo, kable elektryczne) jest przyjmowana ze miejskimi odpadami
statymi. Po selektywnej zbiérce moga by¢ oddane do upowaznionego punktu zbiorczego do ich ponownego przetworzenia.

Inne elementy (karty elektroniczne, baterie nadajnikdéw itd.) mogg natomiast zawiera¢ substancje zanieczyszczajace. Nalezy je wigc usungé i oddac do zaktadéw
wyspecjalizowanych do ich przetworzenia.

Przed ztomowaniem nalezy zawsze zapoznac sig z regulacjami prawnymi dotyczgcymi danego rodzaju materiatu obowigzujgcymi w migjscu ztomowania.

NIE PORZUCAC W SRODOWISKU!

Deklaracja C € - Came S.p.A. deklaruje, ze ninigjszy produkt jest zgodny z podstawowymi wymogami i odnognymi przepisami, ustalonymi przez dyrektywy:
2006/95/WE, 2006/42/WE oraz 2004/108/WE.

Na zyczenie jest dostgpna kopia deklaracji zgodnosci zgodna z oryginatem.
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LISTA ZAREJESTROWANYCH UZYTKOWNIKOW

1 51 101
2 52 102
3 53 103
4 54 104
5 55 105
6 56 106
7 57 107
8 58 108
9 59 109
10 60 110
11 61 111
12 62 112
13 63 113
14 64 114
15 65 115
16 66 116
17 67 117
18 68 118
19 69 119
20 70 120
21 71 121
22 72 122
23 73 123
24 74 124
25 75 125
26 76 126
27 77 127
28 78 128
29 79 129
30 80 130
31 81 131
32 82 132
33 83 133
34 84 134
35 85 135
36 86 136
37 87 137
38 88 138
39 89 139
40 20 140
41 91 141
42 92 142
43 93 143
44 94 144
45 95 145
46 9 146
47 97 147
48 98 148
49 99 149
50 100 150
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